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Lieferprogramm der Schragachsen-Motoren 3
I—

= Schluckvolumen 5ccm/U. mit CETOP Flansch
= Schluckvolumen von 12 bis 180 ccm/U. nach ISO
= Fir stationare und mobile Anwendungen

MA

= SAE
= Schluckvolumen von 10 bis 250 ccm/U.
= Fir stationdre und mobile Anwendungen

MSI

= |SO Einschubmotoren
= Schluckvolumen von 28 bis 180 ccm/U.
= Fiir Getriebeapplikationen

Optionen
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Anwendungen und Wirkungsgrade

» Typische Anwendungfélle

Fur Anwendungen bei denen ein hohes Drehmoment bei minimalen Platzverhéltnissen gefordert ist.

Der Hydraulikmotor findet Einsatz wenn:
= Mechanische Lésungen zu aufwendig oder nicht moglich sind.
= Elektrische oder pneumatische Antriebsquellen nicht zur Verfligung stehen.
= Sicherheitsbereichen (Explosionsschutz-Zonen).

» Anwendungsbeispiele

= Méahwerksantriebe bei denen mechanische Antriebe zu aufwendig oder unmdglich sind.
= Liifter-, Geblase- und Kompressorenantriebe.

=  Radantriebe bei denen der Motor im Getriebe integriert ist.

= Industrielle und maritime Windenantriebe.

= Lifterantriebe...

WIRKUNGSGRADE DER M/ MA/ MSI MOTOREN SERIEN

Motordrehzahl N = 1000 U/min.
Hydraulikol 1ISO46 bei 25°C
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mmmmm Asoluter Wirkungsgrad Die Werte der Diagramme dienen als Anhaltswerte.
Volumetrischer Wirkungsgrad Fir genauere Auslegungen nehmen Sie bitte mit uns

Kontakt auf.



Erlauterungen und Vorteile

» Definition der Funktion

Hydraulikmotoren wandeln einen hydraulischen Volumenstrom in mechanische Energie der Motorwelle und hydraulischen Druck in ein Drehmoment um.

Die Motordrehzahl verhalt sich proportional zu dem hydraulischen Volumenstrom durch den Motor. Das erzeugte Drehmoment verhalt sich
proportional zu dem hydraulischen Druck.

B
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» Vorteile von LEDUC Motoren

Hdchste Qualitatsanspriiche beziiglich der verwendeten Materialien und der Herstellungsverfahren. Die unten aufgefiihrten Konstruktionskriterien
sind Garanten fir die Verlasslichkeit und lange Lebensdauer von LEDUC Motoren.

Verminderte Laufgerausche da im Motor
keinerlei Zahnradverbindungen

Die Auswahl
ausgefiihrt sind.

der verbauten Lager dient
der verlangerten Lebensdauer.

7 Kolben (9 Kolben fiir
die 250er KolbengroRe)
gewahrleisten einen
reibungslosen  Betrieb-

_ / . sablauf und konstant

y \ f hohe Drehmomente.

zur Kompensation von Druckspitzen
in den Ricklauf- und Leckdlleitungen
der Motoren.

Hydrostatisch ausbalancierte Kolbenképfe
zur Reduktion der inneren Reibung
und des VerschleiBes.

Kolbentrommel und Verteilerscheibe bilden jeweils
auf einander abgestimmte Einheiten.

Fest mechanische Verbindung von Kolbenkopf
und Kolbentrommel verhindert ungewollte Spaltbildung.




Einsatzbedingungen

» Vorbereitung eines Motors

Vor dem Start miissen die hydraulischen Motoren unbedingt mit Ol
geschmiert werden.

» Die Hydraulikflissigkeit

Motoren sind darauf ausgelegt, mit mineralischen Hydraulikflissigkeiten
wie HLVP betrieben zu werden. Die Verwendung anderer
FlUssigkeiten ist moglich und kann eine Anpassung des Motors
erfordern. Bitte konsultieren Sie unseren technischen Service. Die
Flussigkeitstemperatur im Motor darf 90°C nicht Uberschreiten.

Empfohlener Viskositatsbereich:
= |deal sind Viskositaten von 15 bis 400 cSt;
= Generell sind Viskositatsbereiche von 5 bis 1600 cSt méglich.

Viskositét in Abhéngigkeit der Temperatur
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» Olreinheitsklassen / Fitration

Die Lebensdauer ist auch abhangig von der Qulitat und der Reinheit
der Hydraulikflissigkeit.
Wir empfehlen Olreinheitsklassen nach:

= NAS 1638 Klasse 9,

= SAEKIasse 6,

= |SO 4406 Klasse 20/18/15 oder besser.
Bei Oltemperaturen zwischen 194° bis 239°F (90 bis 115°C)
empfehlen wir eine Reinheitsklasse nach ISO 4406 von 19/17/14 oder
besser.

» Drehzahlen

Die Mindestdrehzahl eines Motors sollte 200 U/min. nicht unterschreiten
(inbesonderen Fallen kann eine Mindestdrehzahl ab 50 U/min. realisiert
werden). Die jeweilige Hochstdrehzahl eines Motors ist aufgefiihrt.

»Einbau und Einbaulage

LEDUC Motoren kénnen in jeder Lage verbaut werden (siehe
Informationen auf Seite 7).

» Betriebstemperaturen

=  StandardmaRig werden LEDUC Motoren mit FKM Dich-
tungen (Viton) ausgeristet. Der Einsatztemperaturbereich
betragt -13 bis 239 °F (-25 bis 115 °C).

= Optional bietet HYDRO LEDUC auch NBR Dichtungen fir
Einsatztemperaturen von -40° bis 176°F (-40° bis 80°C) an.



Einsatzbedingungen

» Drehrichtungen

Die Motoren sind fir wechselnde Drehrichtungen ausgefihrt.

Drehrichtung Drehrichtung
RECHTS (CW) LINKS (CCW)

» Leckoldruck

Es ist wichtig den Motor iber den Leckélanschluss T1 oder T2 zu entliiften, um zu hohe Belastungen der Wellendichtung zu vermeiden. Die
maximal zulassigen Gehause-Innendriicke variieren mit der jeweiligen Hochstdrehzahl eines Motors.

Um eine storungsfreie Funktion zu gewahrleisten beachten Sie bitte die nachfolgenden Informationen:
= Max.zulassiger Betriebsdruck (int P) unabhangig der Drehzahl: 4 bar.
= Max.zuldssiger Spitzendruck (int P) unabhéngig der Drehzahl: 5,5 bar.
= Derminimale Druck im Gehé&use muss oberhalb des Umgebungsdruckes (ext P) liegen.




Einsatzbedingungen

> Optimierung der Lebensdauer von Motoren

Bei radialer Belastung auf die Motorwelle verbessert die Einhaltung ihrer Ausrichtung (gemaR den unten stehenden Diagrammen) die Lebens-

dauer des Motors.

Motor in Drehrichtung

Motor in Drehrichtung

Motor mit méglicher

Empfohlene Position der
radialen Kraft

CcW CCw Rotation
Druck auf A Druck auf B CCW und CW ¢ =23°
Fr optimum Fr optimum Fr optimum

» Montageposition der Motoren

LEDUC-Motoren kdnnen in jeder Einbau position verwendet werden. Im ‘Wellenaufwérts’-Modus stellen Sie sicher, dass das Motorgehause
vollstandig mit Flussigkeit geflllt ist (bei M-Serienmotoren entlliften Sie die Luft Uber die Verbindung T3).

Der T3-Anschluss ist nur in der M-Serie verfiigbar (auler bei M25 bis M41).

<—AP 0.320.5 bar

In allen Fallen, in denen die Installationshdhe
(H) des Motors hoher st als der
Ricklaufbehalter des Abflusses, stellen
Sie sicher, dass der Abfluss immer in der
Flussigkeit eingetaucht ist.

Andernfalls fiigen Sie ein Riickschlagventil v
gemal dem Schema hinzu:




Auswahl | Auslegung eines Motors

> Wie bestimmen Sie den richtigen Motor fiir lhre Anwendung?

Auslequng eines Hydraulikmotors:

N = Drehzahl in (U/min)

C = Drehmoment (Nm)

AP = Druckdifferenz zwischen A und B (bar)
Cy = Schluckvolumen (ccm/U)

Q = Volumenstrom (I/min)

n = Wirkungsgrad (%)

1. Das lUbertragbare Drehmoment
Cy x AP
0T

Drehmoment C = C, x nmotor

Theoretisches Drehmoment = =Cwn

Beispiel: Ein Motor mit einem Schluckvolumen von 50 ccm/U. und einem Differenzdruck von 250 bar Gbertrégt ein theoretisches Drehmoment von
200 Nm. Der durchschnittliche Wirkungsgrad betragt 90%, das geleistete Drehmoment ist 180 Nm.

2. Drehzahl des Motors

Die Drehzahl des Motors wird bestimmt durch den Volumenstrom Q und das Schluckvolumen Cy des Motors.

N = Q x 1000

Cy

» Technische Unterstiitzung

Bei Fragen zur Auslegung eines Motors wenden Sie sich bitte an unsere technische Abteilung /Vertrieb.



Auswahl | Auslegung eines Motors

» Beispiel
—>
—
@ P, I A T
l T B |
ﬂ ey |
@ Motor H |
@ Verstellpumpe ‘
@ Druckbegrenzungsventil |

(@) Venti ‘
@ Hydraulikmotor
() Winde und Last

Eine Seilwinde (6 soll bei einer Drehzahl von N = 400 U/min. ein Drehmoment von 200 Nm erzeugen.

Die Hydraulikpumpe @ kann einen Druck P bis 350 bar erzeugen.

1. Berechnung des benédtigten Schluckvolumens des Motors:

Cvih = CX100 _ 200 Nm x 100
Y= APx 1,59 = 350 bar x 1,59

Das errechnete Schluckvolumen betragt 35.9 ccm/U.

Wir wahlen einen Motor mit einem Schluckvolumen 32 ccm/U. oder 41 cocm/U.

GEWICHT

2. Berechnung des Volumenstromes Q der von der Hydraulikpumpe zu erzeugen ist:

_ N x Schluckvolumen
1000

Zu den ausgewahlten Motoren ergeben sich:
= Bei32ccm/U., Q=12,8 L/min.
= Bei41ccm/U., Q=16,4 L/min.




Motoren der M Serie

EIGENSCHAFTEN

Max. Drehmoment Theoretisch Max. zulassiger

Max. zulassige Max. zulassige Drehmoment

Motorausfiihrung SChl(lézgfdl_J)men Daue(rg;fnri\ﬁa)hl (1) Spitze(rcjd/:sir:]z;ahl (1) Max. (Sﬁmlljnc I;strom in 95?%?8&?“ bei(?\erg)bar maxti)r:ia‘I‘%(IJ_ zi:ﬁung g;;zrgéfﬁglk Giﬁvgi():ht
. : (Nm/bar) (kW) (bar)

M 5_093840 5 8000 8800 40 0.08 26.6 400/ 450 44
M 12 12 8000 8800 96 0.19 67 64 400/ 450 515
M 18 18.0 8000 8800 144 0.29 100 9% 400/ 450 55
M 25 249 6300 6900 157 0.40 139 104.5 400/ 450 1.5
M 28 21.7 6300 6900 175 0.44 154 116.3 400/ 450 11.5
M 32 32.1 6300 6900 202 0.51 179 134.8 400/ 450 1.5
M 41 411 5600 6200 230 0.65 229 153.4 400/ 450 11.5
M41R (2) 411 5000 5500 206 0,65 229 137 400/ 450 18
M 45 454 5000 5500 227 0.72 253 151.3 400/ 450 18
M 50 50.3 5000 5500 252 0.80 280 167.6 400/ 450 18
M 63 63 5000 5500 315 1.00 351 210 400/ 450 18
M 80 80.4 4500 5000 362 1.28 448 241.2 400/ 450 23
M 90 20 4500 5000 405 143 501 270 400/ 450 23
M 108 108.3 4000 4400 433 1.72 603 288.8 400/ 450 23
M108R (3) 108.3 3400 4500 368 1.72 603 2454 400/ 450 35
M 125 125.4 3400 4500 426 2.00 699 2842 400/ 450 35
M 160 160 3600 4000 576 2.55 891 384 400/ 450 485
M 180 180.6 3600 4000 650 2.87 1006 4334 400/ 450 485

(1) Fur hohere Drehzahlen nehmen Sie bitte Kontakt mit uns auf.
(2) Der M41 R Motor entspricht den Abmessungen des M45 Motors.
(3) Der M108 R Motor entspricht den Abmessungen des M125 Motors.



Motoren der M Serie

» Max. zulassige Krafte

Motorausfiihrung ‘ 5 ‘ 12 ‘ 18 ‘ 25 ‘ 28 ‘ 32 ‘ 41 ‘ 41R ‘ 45 ‘ 50 ‘ 63 ‘ 80 ‘ 90 ‘ 108 ‘ 108 R ‘ 125 ‘ 160 ‘ 180
Fr N 710 2800 4000 6000 6200 6500 7000 7000 6500 7500 9000 10500 11000 11500 12500 14500 18000 20000
Fa N/bar * 10 15 20 27 28 30 40 40 40 40 50 60 67 80 80 86 85 95

Fr: Radialkraft gemessen in der Mitte der Motorwelle
Fa: Axialkraft (wirkt axial auf die Motorwelle)

* Differenzdruck zwischen A und B.
Fir weitere Krafte nehmen Sie bitte mit uns Kontakt auf.




Konfigurator fur M Motoren

Um die Bestellbezeichnung Ihres Motors zu ermitteln wahlen Sie aus den
Optionen 02, 04, 05, 06, 07, 08, 09 und 10 in der Auswahltabelle.

Motor

.y M

Schluckvolumen

- I EE N I KT

Flansch

ISO 3019-2, 4-Loch-Flansch

DIN 5480
Zahnwelle — | - | - | w30 |w2s|ws| - | - | W35 | W35 | W35 | W3 | - | - | w40 | w0 | - | - | W2

DIN 6885 @18 | @25 | @25 | @25 @30 | @30 | @30 | - | @30 @30| @30 | G40 | G40 | G40 | B45 | 45 | @50 | @50 | D1
zylindrische Welle

Anschliisse A und B

@ |Unen |0

g Hinten | 0 - - - ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° MO

‘F: 0 = - = ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° NO

S | Seitlich

o 1 - - - ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° N1
< 0] - ° ° ° ° ) ° ° ) - - ° ° ° — - = - | Qo
& B | Seitlich
.—§ % 1 - - = ° ° ° ° ° ° - = ° ° ° = - - - Q1
3 ? Hinten | O ° ° ° ° ° ° ° ° ° - = ° ° ° = - - - PO

L1 0 = nicht méglich fir Einsatz mit Ventilen

1 = Fiir Einsatz von Spiilventilen

Leckolanschliisse T1 und T2

- ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° M2
06
° - - - - - - - - - - - - - - - - - G2
Vorbereitet fiir Betrieb mit Drehzahlsensor
Ja ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° °
Nein ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° 0

Drehzahlsensor

1 Frequenz-Signal o o [ ] ° o [ ] o o [ ] [ ] o [ ] ° [ ] ° [ ] ° [ ] 1
1 Signal mit Steckverbinder | @ ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° 1P
2 Signale mit Steckverbinder | © o o o o o o o o o o o o o o o o o | 2P
Ohne Sensor ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° 0
Spiilventile
Ohne ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° SV
w» | 425 Imin* - - - ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° e | VB04
09 é 10 l/min* - - - ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° e | VB10
2 14 I/min* - - - ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° e | VB14

Tieftemperaturausfiihrung

Ja (NBR) - ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° N

Nein (FKM) ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° F

Legende:
o \erfiigbare Modelle

o Auf Anfrage
— Momentan nicht erhaltlich

*(Ap = 25 bar)



14 Motoren der M Serie M 5
—

| CETOP 2-Loch Flansch

79.1 ‘
9 T1:G14" 100

@ 127 MAXI

96 MAXI

280-00

P

» Wellenausfithrung

D Zylindrische Welle @ 18
AS 6 x 6 x 32

6x1 H
A

» Eintritt / Austritt

P O Gewindeanschliisse hinten

MaRangaben (mm) sind Anhaltswerte.



Motoren der M Serie

M 12 - 18

“ 95
20 o
155 707
18.2
81.3
2]
6 T1:M12x1.5
- @100
o~
53
oS ‘ ‘ ~| o
S | | S S| o
s % S ~
0 [re)
o 5
L | S O
N ™
- S
13
T3 : M8x1 4
216 0
342
P T2:M12x1.5

» Wellenausfiihrung

W Zahnwelle DIN 5480 P
W25x1.25x30x18x9g %

M10x1.5
\
|

‘ 2

-—

D Zylindrische Welle @ 25 DIN 6885

AS8x7x32
g
6005

\ 8

40-05 |

D Zylindrische Welle shaft @ 20 DIN 6885
AS 6 x 6 x 32

Nur fiir M 12. 0-0s |

40- 050
16

6
]
[ ]

* g8 31 B B = on “j‘ ‘
- — ° g gl 5 8 @
(]
22 ‘
» Eintritt / Austritt
QO Gewindeanschliisse seitlich PO Gewindeanschliisse hinten
1234
143.3
7f¥ i a8 i A M22x 1.5
~ 34
— \\\\
| - fa 0 1 _
~ \\=/ \\
(N7 K/
~ _ Il 4 ) w ~
g N - @ GJ *7% N/ %& B B
y © © NSl

M22x1.5

MaRangaben (mm) sind Anhaltswerte.
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16 Motoren der M Serie M 25
—

o 118
0
. 107.70 T M6t 5 88.4
]
8
N [
: 5 : JF
Q
N @125
3
3
15
T3 Mioxt ||| /'
@17 \\/ 7
122
P T2:M16x15 N4

» Wellenausfithrung

Zahnwelle DIN 5480 Zahnwelle DIN 5480
VV W25x%1.25x30x18x9 g P + WZ W30x2x30x14x9g H
6005

6805 . |
Tl
43-0s R 35-05 ‘
\ _ |
T A
= - / 8 = - — 8
z . ° =
19 { v 2 |
28 27
D 1 Zylindrische Welle @ 25 DIN 6885 D Zylindrische Welle @ 30 DIN 6885
AS 8 x 7 x40 AS 8 x 7 x40
P o P ¢
75105 75505
50-%5 50-8.5 |

=1

230
M10x15
N

28

@ 25150

M8x1.25
@35

I —

33

+0.015

0.002 |

@35

MaRangaben (mm) sind Anhaltswerte.



Motoren der M Serie

> Eintritt / Austritt

D O Gewindeanschliisse hinten

EEN
% M27 x 2, 16 tief

—

107.2

1504
1792

e @

25

Gewindeanschliisse seitlich

a

120

M27 x 2, 16 tief

M O SAE 1/2” 6000 psi Anschliisse, hinten

M8, 15 tief

an

©

4 e

(s 9

iRahd

O

Gewindeanschliisse seitlich

\

-

MafRangaben (mm) sind Anhaltswerte.
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18

Motoren der M Serie M 28 - 32 - 41
—

. 18
250
. 107.70 T1: M16x1.5 88.4
| /_ ——G— T ‘\
— 921
8
N .|
g | ‘2 - 2| 3 s
=4 ~| ©
S 1
3
I o [T 2125
X
&
15
T3: M10x1
@17 q T F
42.20 ‘ |

» Wellenausfiithrung

W Zahnwelle DIN 5480 W Zahnwelle DIN 5480 Nur fiir M28
W30x2x30x14x9¢g » PH W25x1.25x30x18x9g P ( und M32.
60 -05 683‘)5
3505 | 43-05 ‘
2 0 ‘ -
= =
27 N L—M L
D 1 Zylindrische Welle @ 30 DIN 6885 D 2 Zylindrische Welle @ 25 DIN 6885 Nur fiir M28
AS8x7 x40 AS8x7 x40 P und M32.
» H 7505 —
75 -05
500 i | . 50-05 i \
1 \ 7 I 1
es| g ¢ ey | & 7“
ol 59 ﬂ» — K g gl =T | +7,7ﬂ/, s
gl 2 S e g S
ol = Q| =
22 19 I

MaRangaben (mm) sind Anhaltswerte.



Motoren der M Serie

» Eintritt / Austritt

LO SAE 1/2" 6000 psi Anschlisse, unten

»
¢

M8, 15 tief
an

S

& &\
¢ ©
5
115

40.5

©
\d

s

o~
=)

M8, 15 tief
Bohrungstiefe 18

M 28 - 32 - 41

M O SAE 1/2” 6000 psi Anschlisse, hinten

185

M8, 15 tief
Bohrungstiefe 18

M27x2, 16 tief

P 0 Gewindeanschliisse hinten

m27x2, 16 tief ()

58

112.3

Q 1 Gewindeanschliisse seitlich

112.3

L

472 (120)

M27x2, 16 tief

MaRangaben (mm) sind Anhaltswerte.

19




Motoren der M Serie

M 41 R - 45

320 150
© 118.70 113.14
12 T1: M18x1.5 N -
-
‘ ‘ ) @13.50
o N |
S L2160
i I I
T3 Mi2x15 || | O O
2203 S ]
50.20 e
P \ﬁ/
» Wellenausfuhrung
W 1 Zahnwelle DIN 5480 P W Zahnwelle DIN 5480 Nur fiir M45,
W30x2x30x14x9g ol — W35x2x30x16x99g P 150 und w63,
08 72%bs
35-8.5 | 40_g5
7 ' |

i ——h s s ——H e
= 4 S
27 28 L v
28 I 32
D 1 Zylindrische Welle @ 30 DIN 6885 D 2 Zylindrische Welle @ 35 DIN 6885
AS 8 x 7 x50 . AS 10 x 8 x 50
P Nur fiir M45, p
. M50 und M63. » %
92 -05 | 92 -05
0 \
60,35 ‘ 60-05 ) 10

[
T ya?

T
28 L_ v

Max. Druck = 5076 PSI (350 bar) fiir M50
Max. Druck = 4350 PSI (300 bar) fir M63

33
+0015
+0.002

12x1.75

230

8

L

N

+0.02
0

38

@35
M12x1.75

2 L

MaRangaben (mm) sind Anhaltswerte.




Motoren der M Serie M 41 R - 45

» Eintritt / Austritt

L O SAE 3/4” 6000 psi Anschllsse, unten M O SAE 3/4” 6000 psi Anschliisse, hinten
— I 50.8
. | N —
M10, 17 tief /@m® J@ E‘ @
o j &, o &
o e, |$ /ﬂ}@ ﬁ@%
& O
. © O
8| o 8[ \d o 7
|8 & & &

M10, 17 tief

SAE 3/4” 6000 psi Anschlisse, seitlich Gewindeanschlisse hinten
&O oder N 1 136 P O

T ) 2 M 10, 17 tief
D
5 g17

@‘?

T M33x 2, T
18 tief
~N o
(==}
J J S8 o M33x2,
T ; L 18 tief
- : \ 136

169.2
210.6

MaRangaben (mm) sind Anhaltswerte.
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Motoren der M Serie M 80 - 90 - 108
—

122.7 165

20

32%
2

T1:M18x1.5

68

165
127.3

2140-0
|

82.50

90.50

T3:M12x1.5
14
223

63.20

P q

» Wellenausfiihrung

W Zahnwelle DIN 5480 D Zylindrische Welle @ 40 DIN 6885
W40x2x30x18x9g P AS 12 x 8 x 56
P
77 -05 P
0 102 %
45-05 |

@45

M 16 x 2
R S—
|
a-
[
\
@45
43
+0015
@40 +0002
M16 x 2
i
[

Mafangaben (mm) sind Anhaltswerte.

36 L 36 L
37
W2 Zahnwelle DIN 5480 Nur fiir M 80.
W35x2x30x16x9¢g
P ¢
72 L0s
40-0s |
3 3
=
_/'4
25
32



Motoren der M Serie

> Eintritt / Austritt

LO SAE 17 6000 psi Anschlisse, unten

M12, 20 tief

A
923 o
o

136.3

230.2

Ya

M SAE 17 6000 psi Anschlisse hinten
57.2

©

©

2738

. o e oy

O

99.2

136.3

197.5
2257

M12, 20 tief

NO N 1 SAE 1" 6000 psi Anschllisse hinten
oder

© | o

160

]
[
148.1
/

B A
4

1944
25

© | o

M 12, 20 tief

MaRangaben (mm) sind Anhaltswerte.

80

90 -

108

M 80-90 M 108
A 242.7 2433
B 216.3 216.9
C 146.4 146.9
D 114.9 115.4
E 68 66
F M33x2 M42x2
18 tief 20 tief

Q

M 80-90 M 108
A 2427 2433
B 192.5 194.4
C 146.4 146.9
D 95 96.6
E 160 160
F M33x2 M42x2
18 tief 20 tief




Motoren der M Serie M 108 R - 125

405" 152.1 ‘ 190
240 1414
3650 2 T4 :M18x15
‘ (G
= ]
S = @ 200
L ]
’ N\ O ey
122 5 % L ﬂ\\\\L——r\ LW — g
T3:Midx15 12:Miaxt. s\ \ \;‘ n ‘</
65
P ¢
» Wellenausfiihrung
W Zahnwelle DIN 5480 D Zylindrische Welle @ 45 DIN 6885
Wi45x2x30x21x9g AS 14 x 9 x 63

1
0-ts 120 185

0
50 -05 | 80 7(?5

P
% \ -
7 T Y
36 I
40 ‘ " L
W Zahnwelle DIN 5480 D Zylindrische Welle @ 40 DIN 6885
W40x2x30x18x9¢g AS 12 x 8 x 56

P
P 12035
8510 \

0
45-05 | 80-05

| 12
\V - i \ . A’_'ﬁ
=
2 v
36 ‘ % 77
Max. Druck 5076 (350 bar) fiir M 125. Nur fir M 108 R.

MaRangaben (mm) sind Anhaltswerte.



Motoren der M Serie

» Eintritt / Austritt

\Y

108 R -

125 S
I

LO SAE 1% 6000 psi Anschliisse, unten

LO SAE 1% 6000 psi Anschlisse, unten

M14, 19 tief

205.3

263

318 318
M 108 R o ¢ M 125 E@f I
an |5 AN
o e G| €
8 3 9 M14, 19 tief 8| g @ 9 M14, 19 depth
D B i
e
DA @30
O O 230 I
2095 2118
285 2l458
M O SAE 1% 6000 psi Anschllsse hinten M O SAE 1%” 6000 psi Anschlisse hinten
194 194
M 108 R 66.7 M14, 19 tief M 125 867 o MI14,19 tief
e Ok © b PO
o & o oWRo
@ Qo © ® \
| ~ 1 ] @31
’J( (AN ® 231 %
N{L - 8
L| [ e e
N \\
208.2 2308 ’ N
259.2 2615
SAE 1% 6000 psi Anschliisse SAE 1% 6000 psi
NO oder N 1 e e NO oder N 1 E—
Q)
M 108 R @E M 125 -
G 5 o)
{ s 18
ekl

MaBangaben (mm) sind Anhaltswerte.



26
|

Motoren der M Serie M 160 - 180

" 210
:32; 109.60 T 158.4
S0 817,50 N 450
RN T1:M22x1.5
2 ' 0224
g o
30.80
T3: M14x1.5
@24 =—
PH
» Wellenausfithrung
W Zahnwelle DIN 5480 D Zylindrische Welle @ 50 DIN 6885
W50x2x30x24x9¢g AS14x9x70
P
95 -05 H y PH
130 -05
55-05 | 90700.5 ‘ "
7 T S
Z|s ® &a
36 v
40 36 -

MaRangaben (mm) sind Anhaltswerte.




Motoren der M Serie M 160 - 180

» Eintritt/ Austritt

L O SAE 1%” 6000 psi Anschliisse, unten

@32 3180

N

N m M14, 19 tief N
A

Z
%

%

O O

O @
199

O

O
O

170

146.1

SAE 1%” 6000 psi Anschliisse hinten SAE 1% 6000 psi Anschliisse, seitlich
M O 104 NO oder N 1
99
M14, 19 tief T g B T 200
¥ © 70
DA o
_ T lotelo Ve

= 232 9 V\fj» o
@ - il
66.70 )\

K /
AN
N 9 o V8
(I - © ~
= — 232
° . Q -
M14, 19 tief [¢) o] @\.
253
238
290 295

MaRangaben (mm) sind Anhaltswerte.



Motoren der MA Serie

EIGENSCHAFTEN
Max. I\_/_Iax_. Max. Drehmoment Theoretisch
Motorausfiihrung Schluck zuléssige S;Z)ililziisc;?:h- Max. IDrehr__nonjent. bei 5100 psi maxin)aleLeistyng Max.zulégsiger Gewicht
-volumen Dauerdreh- ahl Schluckstrom (in Abhangigkeitl (350 bar) bei 5800 psi Dauerdruck/Spitzendruck (kg)
zahl (1 (1) des Drucks 400 bar
o e Lo et [ e ]
MA 10 062 10,2 8000 8800 21,6 0,0082 0,16 72,9 5800/6525 400/450 14,3

MA 12 073 12,0 8000 8800 254 96 0,097 0,19 49 67 85,7 64 5800/6525 400/450 14,3 6,5
MA 16 099 1622 8000 8800 342 130 00131 026 67 90 115,9 86,4  5800/6525 400/450 14,3 65
MA 18 1,10 18,0 8000 8800 38,0 144 00145 029 74 100 128,7 9 5800/6525 400/450 14,3 6,5
MA 25 152 249 6300 6900 414 157 10,0201 040 102 139 140,1 1045 5800/6525 400/450 25 11,5
MA 32 1,96 321 6300 6900 534 202 10,0259 051 132 179 180,7 1348 5800/6525 400/450 25 11,5
MA 41 251 411 5600 6200 60,8 230 00331 065 169 229 2056 1534 5800/6525 400/450 25 11,5
MA 45 277 454 5000 5500 600 227 10,0366 072 187 253 2028  151,3 5800/6525 400/450 40 18
MA 50 307 503 5000 5500 664 252 00405 080 207 280 2247 1676 5800/6525 400/450 40 18
MA 63 384 630 5000 5500 832 315 10,0508 1,00 259 351 2815 210  5800/6525 400/450 40 18
MA 80 491 80,4 4500 5000 956 362 10,0648 128 330 448 3233 2412 5800/6525 400/450 51 23
MA 90 549 90,0 4500 5000 107,0 405 00725 143 370 501 361,9 270  5800/6525 400/450 51 23
MA 108 6,61 1083 4000 4400 1144 433 00877 1,72 445 603 3873 2888 5800/6525 400/450 51 23
MA108R(2) 6,61 1083 3400 4500 97,3 368 10,0877 1,72 445 603 3292 2455 5800/6525 400/450 77 35
MA 125 765 1254 3400 4500 1126 426 0,1010 2,00 515 699 381 2842  5800/6525 400/450 77 35
MA 160 9,76  160,0 3600 4000 15622 576 0,289 255 657 891 514,7 384  5800/6525 400/450 107 485
MA 180 11,02 180,6 3600 4000 171,8 650 10,1455 287 742 1006 581 4334  5800/6525 400/450 107 48,5
MA 250 15,27 250,2 2700 3000 1785 676 02025 3,98 1028 1394 6039 4504 5800/6525 400/450 1495 67,8

(1) Fur hohere Drehzahlen nehmen Sie bitte Kontakt mit uns auf.
(2) Der MA108 R Motor entspricht den Abmessungen des MA125 Motors.



Motoren der MA Serie

» Max. zulassige Krafte

Motorausfiihrung

Ibf 528 629 742 899 1349 1461 1574 1461 1686 2023 2360 2473 2585 2810 3260 4047 4496 4946

Fr
N 2350 2800 3300 4000 6000 6500 7000 6500 7500 9000 10500 11000 11500 12500 14500 18000 20000 22000

bffpsi 019 023 031 031 042 047 062 062 062 078 093 104 124 124 133 132 147 233
Fa Nipsi 083 103 138 138 1.8 207 276 276 276 345 414 462 552 552 593 58 655 1035
(Nibary* (12 (15 (20 (200 (27) (30) (40) (40) (40) ~(30) ~(60) ~(67) (80) ~(80)  (86) (85)  (95)  (150)

Fr: Radialkraft gemessen in der Mitte der Motorwelle
Fa: Axialkraft (wirkt axial auf die Motorwelle)

* Differenzdruck zwischen A und B.
Fir weitere Krafte nehmen Sie bitte mit uns Kontakt auf.




Konfigurator fur MA Motoren

Um die Bestellbezeichnung Ihres Motors zu ermitteln wéhlen Sie aus

mmm- den Optionen 02, 03, 04, 05, 07, 08, 09 und 10 in der Auswahltabelle.

Motor

ot 7Y

Schluckvolumen

. I A O K T

Flansch

SAE B 2 Loch SAE C 4 Loch SAE D 4 Loch

SAEE 4
B - Loch C1

_ _ _ SAED4 | oo

13T 13T 13T 13T 147 14T 14T 14T 14T 14T 14T 14T 14T 13T 13T 13T 13T 15T s1

16/32DP | 16/32DP | 16/32 DP | 16/32DP | 12/24DP | 12/24DP | 12/24DP | 12/24DP | 1224DP | 12/24DP | 12)24DP | 12/24DP | 12/24DP | 816DP | 8/16DP | 816DP | 816DP | 8/16 DP
Zahnwelle 7T | T 81 [ g9

SAE J498b 3 B 3 3 B 3 3 B 3 3 1224DP | 1214 DP 3 B - B B 8/16 DP
_ _ _ _ _ _ _ _ _ _ 2T 2T _ _ _ _ _ _ s3

1632DP | 16/32DP

DIN 6885 = - - - = - = - - - = - = - - @50 mm | @50 mm - D1
SAE J744 a1” 1" 1" a1” L N S I A VS 4 I S B VS s VA B T - 134" | o134 - - @2 K1

zylindrische Welle

Anschliisse A und B

3 Unten 0 - - - - - ° ° ° ° ° ° ° = ° ° ° ° ° LO
w Sl Hinten [ 0] - - - - ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° e | MO
<5
@ s 0 - - - - ° ° ° ° ° ° ° ° = ° ° ° ° ° NO

S | Seitlich

o 1 - - - - ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° N1
. 0| e ° ° ° ° ° ° - = - - - - - - - _ - 1 Qo
83 Seitlich
£3 i = - = - ° ° ° - - - - - - - - - - - Q1
© J|Hnten |0 | e ° ° ° ° ° ° ° = - - - - - - - _ - PO

0 = nicht méglich fir Einsatz mit Ventilen

1=FirEi lilventil
Leckolanschliisse T1 und T2 Ur Einsatz von Spilventilen

S |2/2]2 2 2 /2]2]2]2 222222 2]2]2]u2]
Vorbereitet fiir Betrieb mit Drehzahlsensor

Ja [ ] ] o [ ] [ ] L] [ ] ] [ [ ] [ ] o [ ] [ ] o ° [ ] [

07

Nein ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° 0

Drehzahlsensor

1 Frequenz-Signal ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° 1
1 Signal mit Steckverbinder | @ ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° 1P
2 Signale mit Steckverbinder | O ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° 2P
Nein [ ] [ ] [ ) [ ] [ ) [ ) [ ] [ ) [ ) [ ] [ ) [ ] [ ) [ ) [ ) [ ] [ ) [ ] 0
Spiilventile
Ohne ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° sV
§ 4,25 l/min* - - - - ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° — | vBo4
09 % 10 I/min* - - - - ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° e | VB10
a | 14 min* - - - - ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° e | VB4

Tieftemperaturausfiihrung

Ja (NBR) = ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° N

Nein (FKM) ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° F

Legende:
o \erflighare Modelle

o Auf Anfrage HAn =
— Momentan nicht erhaltlich (Ap = 25 bar)



Motoren der MA Serie MA 10 - 12 -

6.85 (174)
5.75 (146)

3,66 (93)
0.31(7.90) 0.55 (14)
™

T1:9/16"-18UNF-2B

P

@0.55 (14)

1,65 (42)

g8
g
g8
33
S

4.76 (121)

(101.60)
1/

A ]
<+
(o]
— &
)
e Tm 2
o
1.77 (44.95)
0.38 (9.65)
P T2': 9/16-18UNF-2B
— 6.53 (166)

MA Serie

» Wellenausfihrung

S 1 Zahnwelle 13T 16/32DP 7/8" K1 Zylindrische Welle @ 1"
o 1,63 (41.40)
N
(&) S
§ | 0.78(20) B Pﬁ
8 | ¥ ; ] 122 ! ;;6) ! 0.25 50" (6.35)
= . S 126062
| : iR { m
_ © Q & g
= g g8 | | _ e
‘ S s 5 ‘ 7 S J
71 S|
0.74 (19) _ 0.74 (19) ]
1.32(33.3) 15 (38)
» Eintritt / Austritt
QO Gewindeanschlisse seitlich P O Gewindeanschliisse hinten

SR
e

(
o&e

| 7/8"14UNF-28 /% iFJ \\\\JJ
‘ 0.59 (15) tief (NS
134(34
3: 3.46 (88) {
s
O =
~ N
o~
A
O
7/8™-14UNF-28
527 (1339) 0.59 (15) tief 6.06 (154)

Mafangaben (mm) sind Anhaltswerte.



Motoren der MA Serie

4.78 (121.5)

0.31(7.90) 0.79 (20)

T1: 3/4"-16UNF-2B

4.51(144.55)

@0.55 (14.30)

_ 26.38 (162)
g

R g

2.20 (56)
0.50 (12.70)
P
7.59 (192.8) 5.75 (146)
» Wellenausfiihrung

S 1 Zahnwelle 14T 12/24DP 1%"

P

K1 Zylindrische Welle @ 1%"

o P
~ 2,201 [55,9] \ 22(59) ﬁ
o |
= ‘ 1.57 (40) ‘ 0.3125 500.(7.94)
= 1,378 35 :
o ol e
= g Sk
2] EREEE T 2
= | 3 bk ) ‘
—— -
0,984 [25] e 189 4)
1,890 [48]

MaRangaben (mm) sind Anhaltswerte.




Motoren der MA Serie

» Eintritt / Austritt

NO N 1 SAE 1/2” 6000 psi Anschlusse, seitlich M O SAE 1/2” 6000 psi Anschlusse, hinten
oder . -
@ @ 2043 (1) 2
- : 5/16"-18UNC-28 '®\7$ °° @
(] —— ’ 0.71 (18) tief @ 1o
i M | — —
, ) . 1,59 (40.5) 159 (40.5)
‘ 161(29.5) ‘
= Rl 232 (59)
= \ 472 (120)
3 5/16"-18UNC-2B s
o 0.71 (18) tief = \
2043 (1) | §
I ~
2
3 S
3 6.41(163) 5
6.21 (158) 4 7.6 (193) (7]
<
=

Q O Gewindeanschliisse seitlich

-

1%16"-12UN-2B

P O Gewindeanschliisse hinten

w w | [ ——
s . r > L.
472 (120)
1.61(29.5)
=) h N
= \ ® 232 (59) 3
| 8 u g
S _
RIS . ® COV 15/:6"-12UN-2B
| 0.79 (20) tief
6.41(163) 6.26 (159)
7.6 (193) 7.6 (193)

Q 1 Gewindeanschlisse seitlich b
£ \ %
/ © g

1 %@ﬁ =

7 472 (120)

11/:"12UN-28
0.75 (19) tief

4.58 (116.3)

6.18 (157.1)
8.72(2214)

MaRangaben (mm) sind Anhaltswerte.



Motoren der MA Serie

451 (114.55)
4.78 (121.5) w/—‘w
T1: 3/4"-16UNF-2B
0.31(7.90) | 0.79 (20) S — \
y 1 —
@0.56 (14.30)

. - ?6.38(162)
| , § / _
g / gl e
: \

2.20 (56)
050 (12.70)
T2 :3/4"-16UNF-2B
7.84 (199) 5.75 (146)
P4
» Wellenausfithrung
S 1 Zahnwelle 14T 12/24DP 1%" K1 Zylindrische Welle @ 1%"
B 2.2(55.9) j
@ 1.38 (35) [ -
S | %
5.— 2.2(55.9) |
N %r | 1.57 (40) | 0.3125 55(7.94)
= g N; |
) g - ’:7
§ 3 3B g
Pl 5 5| =8 g g
i Ik ] s\
0.86 (22)
Y 0.86 (22)
1.89 (48) 1 1.89 (48) |

MaBangaben (mm) sind Anhaltswerte.



Motoren der MA Serie

» Eintritt / Austritt

- 41

5/16"-18UNC-28
0.71 (18) tief

LO SAE 1/2” 6000 psi Anschllisse, unten

2.32(59)
161 (295)

fi\\

> &
0.071
(182)

5/16"-18UNC-2B

M O SAE 1/2” 6000 psi Anschliisse, hinten

2.32 (59)

0.71 (18) tief

v [ olo | . p
N — - @ |- - f - NI S )
/ == p043(11) QVX P 4 <la
2043 (1) Sl=
159

/ -~ J (; 5; ) 159 (40.5)

HiE S

o E o~ ﬁ

6.64 (168.5) 6.53 (169)
7.84 (199.1) 7.84(199.1)

NO N 1 SAE 1/2” 6000 psi Anschlisse, seitlich
oder

P O Gewindeanschliisse hinten

1%6"-12UN-2B
P 1.61(29.5
@) O @5 |, ]
232 (59)
4.72(120) _
5/16"-18UNC-2B N g
0.71 (18) tief e
6.53 (169)
6.45 (163.8) 784 (199.1)
QO Anschlisse, seitlich Q1 Gewindeanschlisse hinten
9 [ © —
+ +
L | = @© © —
—I—
O O O
had 472 (120) 4.72 (120)
N - 1'16"-12UN-2B
\ P 0.75 (19) tief
Y &
AN s
H 7d 3 i g
o X | T 19s-12UN-28 N
0.79 (20) tief
6.50 (165.1) 6.43 (163.2)
7.84(199.1) 8.96 (227.5)

MaRangaben (mm) sind Anhaltswerte.

MA Serie



Motoren der MA Serie

4.51(114.55)

5.75 (146)
55(139.7)
A 45° 45°
0.31(7.90) 0.79 (20) T - 3/4™16UNF-28 A @0.56 (14.30)
i Pl . | N ™o
—~— ’ii H
E 3 i L \ Bl =l e
g \ Qﬂ{ T 96.38(162)
S Sz
2.80 (71) 2
P
4 8.79 (223)
» Wellenausfithrung

S 1 Zahnwelle 14T 12/24DP 17"

P

2.2(559)

K1 Zylindrische Welle @ 1%"

1,57 (40)

2.2(55.9)
8 1358 (34.5) \
[&]
=
2
= N\
o b1
=
g
i |/ 5
7z 5
2
1.1(28)
189 (48)

1.38620005 (35.20)

i (175)_
7/16"-14UNC-2B ‘

@125

P

+0.001
0.3125 Z00 (7.94)

%44@

Z

110 (28)

1.89 (48)

3 1.57(40)

MaRangaben (mm) sind Anhaltswerte.




Motoren der MA Serie

» Eintritt / Austritt

MA 45 -

50 - 63

37

LO SAE 3/4” 6000 psi Anschlisse, unten

2(508)
N oo o 3/8"-16UNC-2B poss (i7)
o ‘ g ‘ 0.79 (20) tief
YEHGUNC2B S s olo oo) o B@ y’i @ 9 s @
0.79 (20) tief & /‘ ‘ ‘ I N [}+(} { Y
] 147 8l ‘
(375)2 95 (75) — B 2[508)
' . 2(08) 147 (37.5)
//i\ 2.95 (75)
7.82(198.7)
8.8 (2235) 775 (197)
Nur fiir MA 45.

M O SAE 3/4” 6000 psi Anschllsse hinten

NO N 1 SAE 3/4” 6000 psi Anschlisse, seitlich
oder

5.34 (136)

7.44 (189)

3/8"-16UNC-2B
0.79 (20) tief

5,08 (129)

2066 (17)

9.16 (232.7)

P O Gewindeanschliisse hinten

©

15/:5"-12UN-28
0.79 (20) tief

— NN

e

147 (37.5)

2.95(75)

7.75 (197)

MaRangaben (mm) sind Anhaltswerte.

MA Serie



Motoren der MA Serie 90 - 108

451(114.55)

5.65 (143.5) 5.75 (146)

T1:7/8"-14UNF-2B o
0.31(7.90) 0.79 (20) 26.38 (162) IS

267 (68)

(127)

451(114.55)

5.75 (146)
J—
~

2500 5%

40056 (14.30)

5.35(136)

331(84)

-

9.71(247)

» Wellenausfiihrung

S Zahnwelle 14T 12/24DP 17" SZ Zahnwelle 17T 12/24DP 114" p Nur fiir MA80
MA90.
22(55.9) Q‘ 244 (619) 4‘ und %0
§ 1.30(33) . @ 1.57 (40) } -
| 7 T g
= i 5
e 1.89 (48) ! - %
Max. Druck 350 bar (5076 psi) fiir MA 80. \ v
Max. Druck 320 bar (4495 psi) fiir MA 90. 1.1(28) ‘ et
Max. Druck 270 bar (3916 psi) fiir MA108. 213 (54) |
S 3 Zahnwelle 21T 16/32DP 1%" Nur fiir MASO K1 Zylindrische Welle @ 1%"
und MA0. rat 19
o 2205541 | ‘ 189 (48) ‘ I 0.3780 -00 (9.52)
o . 1
3| |1319[335] R
M —— = g8 e ° \\J
s'::%
1,102 [28] oo L
1,890 [48] . 2.13(54)

K2 Zylindrische Welle @ 1 1/4" Nur fiir MA108.

2,2(559) ‘

1,10 (28)

7/16-14 UNC - 2B

1,39 (35,21)
(1,25 (31,75)
[

1,7 (42.8)

0.12(3) 16(399) | oo
1,89 (48)

MaRangaben (mm) sind Anhaltswerte.



- 90 - 108

Motoren der MA Serie

» Eintritt / Austritt

M SAE 17 6000 psi Anschlisse hinten
2.25(572) 0090 23)

L SAE 17 6000 psi Anschliisse, unten
3.30 (84)

1.63(42) @0.90 (23)
o0 |0 . o

§_ & D
e L 00 4l o R
N e e Yo ®
S ! 7HB"14UNC-28
@ @O @ o
I 225(572) ‘ 2.25/(57.2)
1165 (42
B ] — 3.30 (84)

THE"14UNC-28 —
0.78 (20) tief

e g8
N g| & 8|g o
s 5 | |6 =
<
o =

8.69 (220.7)
8.59 (218)
9.88 (251) 071 7

N O N 1 SAE 1" 6000 psi Anschliisse, seitlich
oder

NS =

. © o

6.30 (160)

7/16"-14UNC-2B*

0.78 (20) tief

3.80 (96.6)

20.90(23)

8.47 (215)
10.16 (265.7)

MaRangaben (mm) sind Anhaltswerte.



Motoren der MA Serie MA 108 R - 125

787 (200)
6.10 (154.90) 6.36 (161.6)
031 7.90) 452 (114.90)
0.98 (24.90) T1: 7/8"14UNF-2B
30,81 (2060)
g 9,00 (228.60)
g < 7]
S D ! 3 5
%" ﬁ IEE
s )/ g \? ' 0o
¥y @)
050 (12.70)
3.70(94.10)
— T2 7/8"14UNF-28
P
» Wellenausfithrung
S Zahnwelle 13T 8/16DP 13" P
2,94 (74.6) ﬁ
205 (52) ‘

2

)

=z

S N\

é

w0

2.6 (55)

==z

130 (33)

2.63 (66.70)

K 1 Zylindrische Welle @ 1%" P
294 (74.6) ﬁ

| 213 (54)
| |

T L1

+0.001
0.4375 _00  (11.1125)

7

1.941 10005 (49.31
@175 “o0c, (44.45)
5/8"-11UNC-2B
|
;
@1.77|(45)

1.30 (33)

2.63 (66.70)

MaRangaben (mm) sind Anhaltswerte.
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Motoren der MA Serie

Eintritt / Austritt

MA 108 R

- 1

25

MA 108R MA 125

10.66 (270.9) | 10.75 (273.2) 263 (66.70)

LO SAE 1%" 6000 psi Anschliisse, unten

9.33(236.9) | 9.42(2392)

3.90 (99)

OO0 | w|>

576 (146.3) | 5.84(148.2)

1.25(31.80)

464(117.8) | 471 (119.7)

> @ @Q@

@ @

1/2"-13UNC-28
0.75 (19) fief

M O SAE 1%" 6000 psi Anschllisse, hinten

1.25 (31.80)

1/2"13UNC-2B
0.75 (19) tief

21.21(31)

2.63(66.70)

472 (120)

6.18 (156.9)

10.15 (258)

11.37 (288.9)

NO \l 1 SAE 1%" 6000 psi Anschlisse, seitlich
oder

MA 108R MA 125

1135 (288.4) | 1152 (292.7)

9.16(232.7) | 9.25(235)

6.14(156) | 6.30(159.9)

OO0 |w| >

3.89(98.9) | 3.97(100.8)

7
L ‘
M 7.01 (178)
1/2"13UNE2B A0
0.75 (19) tie £
o
I o
I x4
g o
“.)v\gr
8
d
B 12161
A

MaRangaben (mm) sind Anhaltswerte.

MA Serie



Motoren der MA Serie MA 160 - 180

7.87 (200)
9.19 (208.1) 6.36 (161.6)
0.31(7.9) ] "
0.98 (25) 155 9
/
b T1: 7/8™14UNF-2B M
[©) (o]
z /9,00 (228.60)
2z I 8
it . >
g g _
S| EF—= \ s| ©
hat  —— _ N =
o8 — 1 5 o
2 i N a0 28
g g
© | = -
. o
< )
N
— N
|
050 (12.70) '
3.97 (100.9) O I ——
P 4 T2.: 7/8"-14UNF-2B ==

» Wellenausfithrung

S 1 Zahnwelle 13T 8/16DP 134"
P
2.95 (74.9) 4
o 215 (54.5) N -
g _
2 %
5 N
s
047 (12) N A
142 (36)
2.64 (67)

D 1 Zylindrische Welle @ 50 DIN 6885 P
AS 14 x 9 x 70 mm ﬁ
385(979) |
276 (70) ~ 05512 017 (145055)
! |
-
c -
0.47 (12) L
142 (36)
354 (90)

MaRangaben (mm) sind Anhaltswerte.



MA 160 - 180

Motoren der MA Serie

» Eintritt / Austritt

LO SAE 1%" 6000 psi Anschliisse, unten M O SAE 17" 6000 psi Anschlisse hinten
7.64 (194) _
|
2.63 (66.70)
. 3.90 (99) =
g 21.25(32) g |
- 3 T NG
Q f\ Q @ /,,,, @ 0.75 (19) tief
- | —
@ @{ @ @ 21.25 (32)
Bl
| — 1/2"-13UNC-2B
B 0.75 (19) tief
| _
b N o §
o o % =
o o)
11.06 (281) 11.22 (285)
12.68 (322) 12.67 (322)
\IO N 1 SAE 1%" 6000 psi Anschllsse, seitlich
oder
7.87 (200)

1/2"-13UNC-28
0.75 (19) tief
(P,Zé'a
N
S
2 <
o g —
L O] g
O] 3
b
@ D)
s) - & >
‘&)\
NS
d
21.25 (32
10,6 (270) (2)
12.87 (327)

MaRangaben (mm) sind Anhaltswerte.



0,63 5]

Motoren der MA Serie

[10,31]
262
[8,84]
2245

15,90 35

[13,88]
3525

SAE-E flansch

[6,50 gmz}
165,10 305

s
o
5
< [1.42]
5 36
w0
'S5
i <&
Anschluss 9/16"-18UNF
Anschluss 7/8"-14UNF,
Flansch SAE E Flansch SAE D
[10,31] [7.87]
262 200
[8,84] 6,36
2245 [0,819%%] [161'(;
$20,60 %

[0,81 48]
20,60 5%
o

7,87

200

[6,36]
161,60

SAE-D flansch

[6,00 ,S_mjn
©152,40°%

» Wellenausfiihrung

S 1 Zahnwelle 15 T 8/16 DP 2”

(0,31 9%%]

4020
8 o

MaRangaben (mm) sind Anhaltswerte.

82 Zahnwelle 13T 8/16DP 1%»

[263:0m)  [03135%]
66,70 020 . 8’3%3

[2,05 -00]
52 0,50

K Zylindrische Welle @ 2”

3,13 so00) [0,3138%]
79,40 4020 8 *3%8

[2,21]
56,24




Motoren der

MA Serie

» Eintritt / Austritt

L Anschlisse, unten
SAE 1%" 6000 psi

M O Anschlisse, hinten
[1,25]
318

SAE 1%" 6000 psi

1/2"-13UNC-28 [232]
\?\\ Nutzungstiefe 19 [0,74]

[6,68]
169,8

/ ‘o
VY4 \‘1, %,
74,26 2001 Sy~ F
[11,54] P32 m 1/2-13UNC-28
293,1 Nutzungstiefe 19 [0,74]
MaRangaben (mm) sind Anhaltswerte.




Motoren der MSI Serie

EIGENSCHAFTEN
s Max. zulassige Max. zuléssige M_ax. Dr?hnjomgnt Drehmoment BV ZURE T .
Motorausfiihrung chluckvolumen Daverdrehzahl (1) |Spitzendrehzahl (1) Max. Schlgckstrom in Abhangigkeit bei 350 bar unerdruck/ Gewicht
(ccm/U.) (Ulmin.) ) (L/min.) des Drucks (Nm) Spitzendruck (kg)
(Nm/bar) (bar)

MSI 28 211 6300 6900 400/ 450 11,5
MSI 32 32,1 6300 6900 202 0,51 179 400/ 450 1,5
MSI 41 411 5600 6200 230 0,65 229 400/ 450 11,5

MSI 45 454 5000 5500 227 0,72 253 400/ 450 17

MSI 50 50,3 5000 5500 252 0,80 280 400/ 450 19

MSI 63 63,3 5000 5500 315 1,00 351 400/ 450 19

MSI 80 80,4 4500 5000 362 1,28 448 400 / 450 26

MSI 90 90 4500 5000 405 1,43 501 400/ 450 26

MSI 108 108,3 4000 4400 433 1,72 603 400/ 450 26
MSI 108 R (2) 108,3 3400 4500 368 1,72 603 400/ 450 33
MSI 125 125,3 3400 4500 426 2,00 699 400/ 450 33
MSI 160 160,3 3600 4000 576 2,55 891 400/ 450 45,3
MSI 180 180,3 3600 4000 650 2,87 1006 400/ 450 45,3

(1) Fur héhere Drehzahlen nehmen Sie bitte Kontakt mit uns auf.
(2) Der MSI 108 R Motor entspricht den Abmessungen des MSI 125 Motors.

» Max. zuldassige Krafte

NI

6200 6500 7000 6500 7500 9000 10500 11000 11500 12500 14500 18000 20000
Fa N/bar * 28 30 40 40 40 50 60 67 80 80 86 85 95

Fr: Radialkraft gemessen in der Mitte der Motorwelle
Fa: Axialkraft (wirkt axial auf die Motorwelle)

* Differenzdruck zwischen A und B.
Fir weitere Krafte nehmen Sie bitte mit uns Kontakt auf.




Konfigurator fur MSI| Motoren

MSI .. B . SIell Um die Bestellbezeichnung Ihres Motors zu ermitteln wahlen Sie aus

mmm 11 | den Optionen 02, 04, 05, 07, 08, 09 und 10 in der Auswahitabelle.

Motor

(L( Einschubmotoren m

Schluckvolumen

e e s T T [ w w e oor s w0 |

Flansch
o> | e S
Welle
DIN 5480 W30 | W30 | W30 | W30 | W30 | W30 | W40 | W40 | W40 | W45 | W45 | W50 | W50 | W1
04 Zahnwelle W25 | W25 | - | W35 | W35 | W35 | W35 | - - | w40 | w40 | - - w2
DIN 6885 @30 | @30 | @30 | @30 | @30 | @30 | Q40 | Q40 | @40 | @45 | @45 | @50 | @50 | D1
zylindrische Welle @25 | @25 | - | @35 | @35 | @35 | - - - | @40 | - - - | D2
Anschliisse A und B
05 g | Unten 0 ° ° ° - ° ° ° ° ° ° ° ° ° LO
,_ug Hinten 0 ° ° ° - ° ° ° ° ° ° ° ° ° MO
g'g 0 ° ° ° - ° ° ° ° ° ° ° ° ° NO
S | Seitlich
s 1 ° ° ° - ° ° ° ° ° ° ° ° ° N1
= 0 ° ° ° - ° ° ° ° ° - - - 5 Qo
8 g | Seitlich
% _2—:; 1 ° ° ° - ° ° ° ° ° - = - 5 Q1
© Hinten 0 ° ° ° - ° ° ° ° ° - 5 - 5 PO

0 = nicht mdglich fiir Einsatz mit Ventilen

Leckélanschliisse T1 und T2 IS Fur Einsatz von Spiilventilen

g M
Vorbereitet fiir Betrieb mit Drehzahlsensor

Ja ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° 1

07

Nein ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° 0

Drehzahlsensor

1 Frequenz-Signal ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° 1
1 Signal mit Steckverbinder ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° 1P
08 2 Signale mit Steckverbinder ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° 2P
Nein ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° 0
Spiilventile
Ohne ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° 5%
i g 4,25 l/min* ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° VB04
£ | 101/min* ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° e | VB10
g 14 |/min* ) ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° VB14

Tieftemperaturausfiihrung

Ja(NBR) ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° °

Nein (FKM) ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° F

Legende:
o Verfligbare Modelle
o Auf Anfrage

— Momentan nicht erhaltlich *(Ap = 25 bar)




48 Motoren der MSI| Serie MSI 28 - 32 - 41
—

1215 188

39 160

(|
j T1:M16x1.5

N\
724

@135 h6
:
294
|
3105

4

184.8

112.3

891204

» Wellenausfithrung

VV Zahnwelle DIN 5480 WZ Zahnwelle DIN 5480
W30x2x30x14x9g P + W35x2x30x16x9g Ej
1241203

+0,2
. ||| Nurfiruisios 1318 s |
35-5s und Ms13z. 427 s
2 - 19
) 9
=
o [eo]
- - = /
S - © ©
= - o
4 =
v )
M 28
D 1 Zylindrische Welle @30 DIN 6885 D 2 Zylindrische Welle @25 DIN 6885 Nur fiir MSI28
A8 x7x40 A8 x7x40 und MSI32.
1388 3
48 40 1388 ‘i
B I

48 40

33
@30 3%

\
<
?338

jﬁjﬁ 653

\
(o)r
\/

22

19

49,7 015

49,7 o1

M10x 1,5 - 6H
M8 x 1,25

Die Abmessungen dienen zur Orientierung. Mafe in mm und [Zoll].



Motoren der MS|

Serie

» Eintritt / Austritt

MSI 28 - 32

© &
© &

115

59

e

LO SAE 1/2” 6000 psi Anschliisse, unten 40° M O Hinten Flanschanschluss
= M8, 15 tief SAE 1/2” 6000 psi
— Y.
o JX 11,250

799
109292

21 . 5
© & 9 Se B3
b % | =
18.2
40 ) N -
~A %
914
111.6 [51,15218]
Q O oder Q Seitlich Gewindeanschluss N O oder N Seitlich Flanschanschluss
M27 x 2 SAE 1/27 6000 psi /7
\/ R
[3,3555 | [3.4007 ] \
85,2 86,4
Q
N
Ky
- %,
S~ é®&
— % ’:* 7 /
S o o @
© S N
N P &5 = 2 (0,433 ]
| Ogi N 21
T o U M27 x 2 - 6H o>
profondeur utile 16 [0,630] M8 x 1,25 - BH PR R
rof. 15 o/ 'Y B
\c P AN

=

Hinten Gewindeanschluss
M27 x 2

M27x2-6H (\ ,
Bohrungstiefe 16 [0,630] \ \/

(3,3101]
84,1

O

/o

[4,0039 |

101,7

Die Abmessungen dienen zur Orientierung. Mafe in mm und [Zoll].




Motoren der MSI| Serie MSI 45- 50 -

142 235
5 200
Blil
(] T1:M18x1,5
4 o~
e = ’ 8
o o [=2]
© = = J
= S S} o N
1 NS / ~
AN =
N o~
. Q.
N
U A
. I
N S
15
925 104 N

P

> Wellenausfithrung

W1 Zahnwelle DIN 5480 W2 Zahnwelle DIN 5480
W30x2x30x14x9g P + W35x2x30x16x9g

1275203 - L
0 \ 132,5 03
35-05 0
40 -050
L ’ |
28 . o |
ot [
R R N R B\ 1 N 2 o
N ~ I -
= © S S
=
N————o
27 - 32 R

D 1 Zylindrische Welle @30 D 2 Zylindrische Welle @25

A8x7x50 A10x 8 x50 7] W
1522 % 152,2 ‘8 !

51 50 8 LT% 10
— ]
—L 1 [ L] | [ 1
g o .
3 g “l 8 8 O % | 1 / \
28 28
59,7 0,15 59,7 015

M12 x 1,75 - 6H
M12x 1,75 - 6H

Die Abmessungen dienen zur Orientierung. Mafe in mm und [Zoll].



Motoren der MSI| Serie MSI 45 - 50 - 63 B
I

» Eintritt / Austritt

L O Unten Flanschanschluss M O Hinten Flanschanschluss
SAE 3/4” 6000 psi SAE 3/4” 6000 psi

%B\@
o

M10 17 tief

a17

75
147

o ¢
@

50,8

/
103,3

(&
(P

oder Seitlich Gewindeanschlus oder
Q O Q M33 x 2 — s, N 0 \l 1
i '—' \ / ) ‘ ) \?\“&

/q‘%’
XF/.
R
0. S
737 ey
% GF 2
’ M10x1,5 - 6H
17 tief

4,238]
107.7

P Hinten Gewindeanschluss
M33 x 2

\M33x2
=R ! 18 Bohrungstiefe [0,709]

Beo)
(@) =S
=
O
E \D
[4,9922]
126.8

Die Abmessungen dienen zur Orientierung. Mafe in mm und [Zoll].



Motoren der MSI| Serie

152 260
63.4 224
T1:M18x1.5 :é
EI— E g 8 | ﬁ
| &= : "
1105283
» Wellenausfihrung
W Zahwelle DIN 5480 W Zahwelle DIN 5480 Nur fir MSI80
W40x2x30x18x9g P W35x2x30x16x9g P { und MSI9.
1555 05 1505 °85
0 0
45-05 40 -050
36 25

T,— -~ " -

L

M16 x 2
||
\
|
|
|
\
@45
M12x1.75
N
45

= 32 ~ Max. Druck:

& ~— 350 bar fiir MSI 90,
D 1 Zylindrische Welle @30
A12 x 8 x 56
z 1802 °i E
‘:‘; 69,7
= 33 ‘
? g - 2
— 1 I
68 | | 56

Die Abmessungen dienen zur Orientierung. Mafe in mm und [Zoll].



Motoren der MSI

Serie

MSI 80 - 90 - 108

» Eintritt / Austritt

0 SAE 1" 6000 psi Anschliisse, unten 40° M O Hinten Flanschanschluss

- VU S— SAE 17 6000 psi

& & P

/ [1,0945]

M12, 20 tief

023 | o
A

0,5472
[ 13.9 !

b
=3
~ 5 |
Sl
8
O B
= 4’@ e
— | B8 ot L
g = & 8
& o O %
(@) &
o ) %
N @ ig
25659
] [652]

Seitlich Flanschanschluss
SAE 1”7 6000 psi

4
Fy o
o ly, &
& &
M12x 1,75 - 6H
20 tief
MSI80-90 | MSI108 N4
Al 1645 165,1 ©® ViU )
B 1143 1162 5
C| 1464 1469 S
’ > N
o] % 9,6 7 8! <&y
5 A
E| 160 160 Y ~/
£ M332 MA2x2
prof.18 prof. 20

MSI 80-90

164,5

MSI 108

165,1

1381

1387

1464

146,9

1149

1154

68

66

A
n [m[o[o]w[>]

M33x2
prof.18

M42x2
prof. 20

Die Abmessungen dienen zur Orientierung. Male in mm und [Zoll].




Motoren der MS|

Serie

MSI

161

ni

-0.029

2138
@160

0

@200

T1:M18x1.5

57.3

4

+020
122.80 -040

15

P

146.3

2493

286

250

103

» Wellenausfiithrung

WA

Zahnwelle DIN 5480

W45x2x30x21x9¢g

+0,2

172,8 -0

50 -0 ‘

36 ——

A

M16 x 2

|

|

1

|
@55

W2

Maximaler Druck 350 bar.

Zahnwelle DIN 5480

W40X2X30X18X9g

02
167,8 -09
B 45.050
25
NT
Y
<
]
= A l
o 4
Nl
B 36

@ 55

D1

Zylindrische Welle @45 DIN 6885

A14x9x63
2028 8%
5
~ 80 ‘
>
©
= % ‘7
[32]
g I~ o
w| 8 G
®
6,25 63

D2

M12x 1,75 - 6H

Zylindrische Welle @40 DIN 6885

A12x8x56

2025 ‘%

79,7

43
D40 5%

?538

Die Abmessungen dienen zur Orientierung. Mafe in mm und [Zoll].




Motoren der MSI Serie

» Eintritt / Austritt

MSI 108 R &S

L O SAE 1%” 6000 psi Anschliisse, unten 40°

[2,6260

[4,9869]
126.7

M

Hinten Flanschanschluss
SAE 171/4 6000 psi

O
4,64761

118

15,72381
1454

11,25201
8

[\ O oder N Seitlich Flanschanschluss
SAE 171/4 6000 psi

4

] S
DL
N2 B,
O] N7
N
O] &
11,220] NA B
AN
48235
555!

Die Abmessungen dienen zur Orientierung. Mafe in mm und [Zoll].




56
|

Motoren der MSI| Serie MSI 125

163

250

138
160

0
-0.029

T1:M18x1.5

573

200

148.2

2512

122803

Py

» Wellenausfiithrung

Die Abmessungen dienen zur Orientierung. Mafe in mm und [Zoll].

W Zahnwelle DIN 5480 W Zahnwelle DIN 5480
W45x2x30x21x9¢g P W40 X2X30X18X9g P
1728 103 02
" 167.8-09 -
0
50-05 ‘ . 45 550
. 36 _ — o5 _
q‘l NT
~ A o 7
& | ————17| & = | 8
=y = l S
- 7 < 2|
40 S | - 36 I
D 1 Zylindrische Welle @45
A14x9x63
. 2028 % Ew
< 80 |
g 36 ‘7
g ° —M N
[ | 1
6,25 63 14




Motoren der MSI Serie MS I

» Eintritt / Austritt

L O SAE 1%” 6000 psi Anschlisse, unten M O Hinten Flanschanschluss
—— SAE 1% 6000 psi
I 1A /j j 11,25201
i M14, 20 tief /@ 318 10 62601
[159
830 :
D
O—& | 7|
318 . / N
69.2 A

(581431
147.7

N O oder N Seitlich Flanschanschluss
SAE 1% 6000 psi ,

Die Abmessungen dienen zur Orientierung. Mafe in mm und [Zoll].



Motoren der MS|

Serie

MSI

160 -

180

7.00 923 (177.8°83)

8.45 (207.1)

470 (119.3)

3,66 (93)

2.29 (58.2)
0.59 (15)

11.26 (286)

9.84 (250)

4.09 (104)

2.70 (68.5)

96.73 (171)
26.10 (155,

Zahnwelle DIN 5480 |

W50 x 2 x 30 x 24 x99 “\Z
i
|

7.87 1655 (@200 h6 foozm)

5.75 (146.1)
6.69 (170)

5.31(135)

6.53 (165.9)

1.65 (42)|

222 ()

1SO 3019-2, 2-Loch-Flansch

> Wellenausfiihrung

Zahnwelle DIN 5480
W50x2x30x24x9¢g

W1

o

1778 ‘o5
I _
(o]
"\I‘ N
>
Q
= g
1 e,
0 |
. 3
St
1 =
g
7
36 N
44
55

W2

Zahnwelle DIN 5480
W45 X2X30X21X9¢g

172,8 'is

]

 M16x2-6H

A 7=l77

~§>SAJ&\

36

@588

42

50

Zylindrische Welle @50

D1

A14x9x70
2128 ‘6
x
z
& 90
X
>
= 36
g 1T o
o o - 8
|8 W )
I I
10,25 70

Die Abmessungen dienen zur Orientierung. Mafe in mm und [Zoll].




Motoren der MSI| Serie MSI 160 - 180

» Eintritt / Austritt

O SAE 1%” 6000 psi Anschliisse, unten M 0 Hinten Flanschanschluss
- SAE 1% 6000 psi

——\

. [1,2520] -

667

4 %4/7%
[1,3130] F
334
[2,6260]

€]
17.7286]
1963

[3,898]
99

—
/
75
46
o O
O
14,7323]
120,2
!
1869'/1

[868'¢]

3,68331

~
©
S
I
N
S
o,
=

6,83221 737 1701

[\ Ooder N 1 Seitlich Flanschanschluss
SAE 1”% 6000 psi

Die Abmessungen dienen zur Orientierung. Mafe in mm und [Zoll].



Optionen | Zubehor

DREHZAHL- UND DREHRICHTUNGSSENSOREN

M, MA, MSI Motoren kdnnen mit einem induktiven Sensor zur Bestimmung der Drehzahl und Drehrichtung ausgeriistet werden.
Hierzu bendtigen die Motorengehduse eine Vorbereitung fiir diese Verwendung (siehe Konfigurator).

» Technische Daten der Sensoren

Versorgungsspannung 8...32VDC
Stromaufnahme Max. 15 mA @ @ 24 Vdc
Ausgangfsfrequenz 0 Hz...20 kHz
Schutzart [P 69K9K
Einsatztemperaturbereich —104°F...+ 257°F (- 40°C...+ 125°C)
Kabellange 1500 mm

. . A B C ) *
M5 133 61 86 26

M12-18 152
M 25 169

M M 28 -32- 41 174
M 41R - 45 - 50 - 63 192

M 80 - 90 - 108 218

M 108R - 125 225

M 160 - 180 250
MA10-12-16-18 162

MA 25 173

MA 32 - 41 173

MA MA45 - 50 - 63 193
MA 80 - 90 - 108 223

MA 108R - 125 251

MA 160 - 180 282

MA 250 125

MSI 28 - 32 - 41 o7

MS! 45 - 50 - 63 17

MSI MSI 80 - 90 - 108 125
MSI 108 R - MSI 125 142

MS! 160 - MSI 180 169

33 88 30
32 91 33
28 91 33
% 98 39
18 103 44
46 121 64
47 126 68
32 87 30
41 92 35
4 92 35
35 9% 39
30 101 44
45 122 64
47 126 68
115 - 74
43 91 35
36 9% 39
31 101 44
45 122 64
50 130 68

* Die Kolbentrommel der Motoren ist mit einem Zahnkranz zur Impulstibertragung ausgestattet.
Der Zahnkranz erzeugt einem Impuls in Abhéngigkeit der Drehzahl welcher vom Sensor gemessen wird.



Optionen | Zubehor

SPULVENTIL

Diese Ventil wird verwendet, um einen Kiihimittelstrom fiir den Motor zu erzeugen und ist notwendig fiir den intensiven Einsatz, um die Lebens-
dauer der Motoren in anspruchsvollen Anwendungen zu férdern.

Das Ventil entnimmt einen Teil des hydraulischen Fluids aus dem Riicklaufanschluss (Niederdruck) und leitet es in das Motorgehause zurtick.
Diese Zufuhr wird dann durch den Motorablauf abgefiihrt.

Das Spiilventil wird nur bei Motoren mit seitlichen Anschliissen (N1 oder Q1) angeboten.

» Abmessungen
X Y X
M 25 207 116
M 28 - 32 - 41 213 121 |
M 45 - 50 - 63 235 137
M M 80 -90- 108 265 153
M 108R 273 153 u
M 125 275 155
M 160 - 180 313 172
MA 25 221 116
MA 32 - 41 228 122
MA 45 -50 - 63 256 137
MA MA 80 - 90 286 153
MA 108 R 305 157
MA 125 307 159
MA 160 - 180 345 170
MSI 28 - 32 - 41 150 121
MSI 45 - 50 - 63 175 137
MSI MSI 80 - 90 - 108 187 153
MSI 108R - 125 197 158
»Grundschema des Beispiele fiir weitere Ventile auf Anfrage (bitte kontaktieren
Spiilventils Sie uns):

Ventil gegen Kavitation Doppeltes Begrenzungsventil

C
O :0
c c
o o
= 2
Q 5
O N
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Leckolfreie Motoren

Motoren ohne Leckolanschluss

Schragachsen Hydraulikmotor

HYDRO LEDUC kann nun auch Motoren anbieten die ohne den Anschluss einer
Leckolleitung betrieben werden kdnnen.
Vorteile

Keine Leckolleitung erforderlich

» Nur die Eintrittsleitung und Rucklaufleitung ist erforderlich.
» Das Leckdl wird Uber den Rucklauf abgefihrt.

Ist mit einer Hochdruck-Wellendichtung ausgerustet.

EIGENSCHAFTEN

® Drehzahlen:
Bitte wenden Sie sich an unsere technische Beratung.

.

® Max. zulassiger Druck in der Riicklaufleitung: 25 bar.

» Funktionsschema » Funktionsschema
bei einfacher Drehrichtung bei wechselnder Drehrichtung
— A ‘ A .
E > Bei wechselnder Drehrichtung ist der
‘ ‘ | i | Motor zusatzlich mit einem Druckspeicher
‘ ‘ ‘ w ‘ ausgestattet. Dieser Druckspeicher dampft
| | ‘ ‘ Druckspitzen (zum Beispiel bei abruptem
Al ) s ‘ % J Drehrichtungswechsel).
A B

Bitte kontaktieren Sie unsere technische Abteilung fiir Ihre individuellen Anforderungen.
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Weitere Produkte

PUMPEN FUR MOBILE

AXIALKOLBENPUMPEN & INDUSTRIELLE
FUR NUTZFAHRZEUGE ANWENDUNGEN HYDRAULIKMOTOREN

TXV mit
einstellbarer
Drehrichtung

Variabler
Motor

\ \r\‘«‘\\*

| ] i ||

HYDRO LEDUC bietet 3 unterschiedliche Die HYDRO LEDUC Konstantpumpen der =  Axialkolbenmotoren mit konstantem
Baureihen von Axialkolbenpumpen, geeignet ~ W-Baureihe und die Verstellpumpen der TXVA- und variablem Schluckvolumen

fur Direktantrieb oder (iber Nebenantriebe Baureihe sind konzipiert fir Héchstdruck und

(PTO). bendtigen nur geringen Platzbedarf. = Modelle von 5 bis 180 ccm/U

= DIN und SAE Versionen
= Konstant Schluckvolumen, Motoren

Konstantpumpen von 12 bis 130 ccm/U »> W (ISO) und WA (SAE)* ohne Leckélanschluss Spezialversion.
Konstantpumpen, Zweikreis-Pumpen = Konstantes Férdervolumen

von 2x25 bis 2x75 ccm/U, von 5 ccm bis 125 cem/U.

Verstellpumpe, mit LS “load sensing” = IS0 30119/2 oder SAE Flanschan-

von 40 bis 150 ccm/U. schlisse und Wellen.

» TXVA-Baureihe

= Variable Férdermenge
von 40 bis 92 ccm/U.
= SAE Welle und Flansch

* Fur SAE Ausfuhrung bitte anfragen.
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HYDRO
L E DU C Komplett-Katalog: www.hydroleduc.com

HYDRAULISCHE
DRUCKSPEICHER MIKROHYDRAULIK

N

Unser Entwicklungsteam
nimmt sich |hrer individuellen
Anforderungen an.

In enger Zusammenarbeit mit
den Entscheidungstragern

in Ihrem Hause erarbeiten
wir mit Ihnen gemeinsam

Membran, Blasen, Blasen-Membran und Ein spezielles Einsatzfeld flir das Know-How Lésungen nach lhren
Kolbenspeicher in kugelfdrmiger und von Hydro Leduc
zylindrischer Bauform. Vorgaben.
= Axial- und Radialkolbenpumpen mit
= Speicherkapazitaten konstanter und variabler Forderleistung.
von 0,02 bis 50 Liter = Axialkolben-Mikrohydraulik-Motoren
= Betriebsdriicke bis 400 bar = Mikro-Hydraulik-Komponenten
= Zubehdr zum Betreiben von (elektrische Antriebe, Ventile,
hydraulischen Druckspeichern. Regeleinrichtungen, etc).

HYDRO LEDUC bietet ein komplettes
Programm von zuverl@ssigen Losungen
fur extreme Einsatzbereiche und fir
kleinste Baurdume.




Hydraulik aus Leidenschaft

HYDRO LEDUC SAS
Head Office & Factory

BP 9 F-54122 AZERAILLES
FRANCE

Tel. +33 (0)3 83 76 77 40

HYDRO LEDUC GmbH
Am Ziegelplatz 20

D-77746 SCHUTTERWALD
DEUTSCHLAND

Tel. +49 (0) 781-9482590
Fax + 49 (0) 781-9482592

HYDRO LEDUC AB

Betongvagen 11

461 38 TROLLHATTAN
SWEDEN

Tel. + 46 (0) 520 10 820

HYDRO LEDUC BV
Ericssonstraat 2

5121 ML RIJEN

THE NETHERLANDS
Tel. +31 161 747816

HYDRO LEDUC N.A. Inc.
Grand Parkway Industrial Park
23549 Clay Road

KATY, TX 77493

USA

Tel. +1 281 679 9654

HYDRO
LEDUC

! o E o [
HYDRO LEDUC
mit Eigenkapital v. 4 065 000 €

EORI FR31902742100019

RC Nancy B 319 027 421
www.hydroleduc.com

O

contact@hydroleduc.com
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